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Academico Carlos Henrique Correia
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Academico Douglas Michels Bento
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Rotelro

e (Cenario / problemas / motivacéo
e (Objetivos

e Etapa 01: identiticacao

e [Etapa 02: rastreamento

e Resultados / extensdes
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* Proximos passos (Grupo GCG)
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Cenario
e (Crescente demanda por CFTVs

e “Cuidado, vocé esta sendo filmado!”
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Cenario
e (Crescente demanda por CFTVs

e “Cuidado, vocé esta sendo filmado!”

e Hardware melhor: preco x qualidade

- cameras
- processamento
- armazenamento
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e [stimulo na pesquisa de vigilancia

- atentados terroristas
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Problemas

e [Dependéncia do acompanhamento humano:

- perdem o foco em pouco tempo
- possibilidade de suborno, servico caro, risco a vida
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Problemas

e [Dependéncia do acompanhamento humano:

- perdem o foco em pouco tempo
- possibilidade de suborno, servico caro, risco a vida

e Problemas com a privacidade ...

e (Caréncia de CFTVs que fazem o0 “minimo™:

- logs curtos
- imagens com qualidade baixa ... prendam o "fantasma’

- sistemas caros
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e Ambiente externo (heterogéneo)

- iluminacéo / ocluséo
- mais de uma camera, etc.
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PI’Ob\emaS e Ambiente externo
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PI’Ob\emaS e Ambiente externo
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Motivacao

e Possibilidades comerclals

e [inha de pesqguisa

- varios problemas a serem resolvidos

e Area gréfica - futuro proximo:
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entrada processamento saida

Visao computacional
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Objetivos

e Etapal1: identificacao dos objetos em
movimento na cena

e Ftapa 02: rastreamento dos objetos
utilizando varias cameras
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Etapa O01: identificacao

e TCC: Daniel dos Santos (publicaco SBIA)

- Algoritmo NHD
- Descritores de Fourier
- Redes Neurals
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Etapa O01: identificacao

Cluster Cluster Cluster

(Y1,Y2) (Y1,Y2) (Y1,Y2)

(Cb, Cr) (Cb, Cr) (Cb, Cr)
peso peso peso

Cluster
(Y1,Y2)

Modelo de fundo

Comparacao de clusters

Diferenga lum.: | y1-Y1 | + [y2-VY2| :> Aplicar limiar

Diferenca cor: | cb-Cb | + | cr-Cr |

Algoritmo NHD:

- modelo de cor Y Cb Cr
- cluster: diferencas de luminosidade e cor
- peso / “tempo de vida” do cluster: em movimento
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Etapa O01: identificacao

Inicio

S I Algoritmo NHD: fluxograma

Procura pelo pelo
cluster que
corresponde ao pixel
Cria um novo atual
cluster, com - = -
base no pixel Ajusta o peso
atual, tendo do matching

como valor para Nio Existe ‘\\..,‘_ Sim cluster
opeso inicial o <—<_ matching o

menor peso N\ Cluster? ~

N

Ajusta o peso de todos '
os clusters
pertecentes ao grupo

Descritores de Fourier

Normalisa os pesos
dos clusters do grupo
para que a soma seja 1

l

Ordena os clusters
por ordem crescente
de peso

Classifica o pixel atual
como background ou
foreground
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Exite
X proximo
N\ Ppixel?

Camada Camada
de entrada de smida

Rede neural artificial:
Perceptron Multicamandas
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Cenario de testes:

- ambiente externo
- videos capturados
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Etapa O01: identificacao

S X N

Teste adaptacéo de fundo NHD
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YR S o Tl oS

Adaptacao de alteracéo de luminosidade
Resultados
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Etapa 01: identificac;éo

o
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Etapa 01: identificacao

'M"‘
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| gl
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Resultados

Borrando a imagem




Etapa O01: identificacao

Regiao de intersse

Deﬂmndo Regides de Intresse (ROls)

RESULTADOS DOS TESTE
Caso de | Numero de Percentual
teste objetos | de acerto
Teste 1 9 100%
Teste 2 9 | 66,6% Resultados
Teste 3 81,8%
90,9%
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ctapa 02: rastreamento

e [CC: André Luis Beling da Rosa

- Testes de dois algoritmos de rastreamento

- Deteccao (método simples)
- Fluxo Optico
- Elementos conexos: clusters
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- Combinacéao das Multiplas Visdes
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ctapa 02: rastreamento

Fluxograma

el do sisteme
Adquirir imagens
—
-

Perseguir objetos
= -
Fluxo opiti
Registrar informacgdes LIXO Optico
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ctapa 02: rastreamento

Combinacao das Mdltiplas Visdes

Camera 1 Camera 2

Transformacao de coordenadas
Rt

N

Camera 1 Camera 2

Campo de visdo Interseccao Campo de visdo
da camera 1 dos campos da camera 2
de visao

2102 ODNIINGS - stey uoyeq ‘joid - DSA/gdN4

Configuracao do Sistema:
- Sobre-prosicao das imagens

Origem do sistema
de coordenadas global
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ctapa 02: rastreamento

A - Visao geral

= Cenario de testes:
e i Ry | - ambiente virtual: OpenGL
' — - o - NHD: ambiente externo

C-C2

B-Ct

Tempos médios dos testes de rastreamento (ms)
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Ganho pela utilizacéo de Fluxo Optico (%)
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ctapa 02: rastreamento

o Extensoes

- Melhorar ambiente virtual:

- ruido no sensor
- variagdes de illuminacao
- sombras e distorcao radial de lente
- distorcOes de perspectiva
- Validar: ambiente externo (situacéao real)

- Usar recursos de hardware
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- computacédo paralela (SIMD)
- processamento em unidade grafica (GPU)
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Resultados: pesqguisa

e (Continuacéo:
- TCC (2012-1): Matheus L. Krueger

- Prototipo de Software para Autenticag&o Biometrica
Baseada na Estrutura da Iris em Dispositivos Moveis

- TCC (em andamento): Marco A. Caramori
- Protdtipo de Software para Leitura Labial

e Projeto com empresa

e [x-alunos no Mestrado:
- Daniel Santos: UFSC
- André Rosa: UFRGS
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Resultados

pé&gina discussio ver codgo-fonte hisidrico

F André Luis Beling da Rosa

.l UFRGS

André Luis Beling da Rosa
André is a MSc. student in Computer Science at Federal University of the Rio Grande do Sul under supervision of Prof, Manuel Menezes de
Oliveira Neto, Ph.D. His research focus is in Computer Graphics, particularly, Computational Photography.

He received the BS degree from Regional University of Blumenau (FURB) in 2010, under supervision of Prof. Dalton Solano dos Reis, MSc.

Education

b Pesquisa
« Mar-2011 / Now: Federal University of Rio Grande do Sul (UFRGS) @ = M.Sc. Computer Science

avegacao
= Feb-2006 / Dec-2010: Regional University of Blumenau (FURB) # - B.S. Computer Science

s Pagina principa

® Mudances recentes Work Experience

= Pagna aleaitria
« Jul-2006 / Mar-2011: Benner Sistemas ¢ - Software Developer
« Apr-2005 / Jun-2006: Easy Work Sistemas - Software Developer

inks

Status M.sc. Student
Advisor Marwel O
Group ¢ puter G cs 9

Work at  Buiding 43425 Office 252
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E-mail  androluisbelingdarcsa ®gmal com

Website

https://wiki.inf.ufrgs.br/André_Luis_Beling_da_Rosa
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Outros resultados

e (Grupo de Pesquisa em Computacado Grafica
e Entretenimento Digital

- home: http://www.inf.furb.br/gcg
- TCCs ...

- noticias

1 (0F
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Perguntas ...
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Video acelerado 8x
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